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Nemlineáris tekercsek mérésére szolgáló készülék fejlesztése

Kulcsszavak: Nemlineáris tekercsek mérése; mágneses telítődés; szekáns induktivitás; áramimpulzus
      A nagyteljesítményű áramirányítókban alkalmazott nemlineáris tekercsek működési feltételei lényegesen eltérnek a szokványos laboratóriumi mérőműszerek által előállított mérési feltételektől. Ezért az ilyen tekercsek áramköri paramétereinek az ellenőrzése olyan speciális mérőáramkörök alkalmazását teszi szükségessé, amelyek képesek az áramirányítókra jellemző körülmények előállítására. Így például fontos lehet meggyőződni arról, hogy egy egyenáramú közbensőkör szűrőtekercse a névleges áramerősség közelében is lineáris marad mágneses szempontból, ugyanis a mágneses telítődés az áramköri elemek túlzott igénybevételéhez vezethet.
      Dolgozatunk egy olyan készüléket mutat be, amely képes impulzusüzemben előállítani a mérés elvégzéséhez szükséges feltételeket, anélkül, hogy túlterhelné a rendelkezésre álló kis teljesítményű hálózatot, vagy tápegységet.
      A mérés során kis átlagteljesítménnyel töltött kondenzátortelep egyszeri, vagy ismételt kisütésével hoztunk létre programozható nagyságú és időtartamú áramimpulzusokat. A tekercsfeszültség időbeni változásának ismeretében meghatároztuk a tekercsfluxus és a tekercsáram közötti összefüggést, amelyből kinyertük a nemlineáris tekercsek jellemzésére használt paramétereket, illetve becsültük a tekercsveszteségeket névleges üzemi körülmények között.
      A készülék vezérlésére és a mérési adatok gyűjtésére dsPIC30F6010a alapú fejlesztőrendszert használtunk. Az áramkör modellezését és szimulációját Matlab Simulink környezetben végeztük.



