
MELLÉKLETEK 

 

1.számú Melléklet: Kontroller paraméter fájl 

 

  



2.számú Melléklet: A start_sensors.launch fájl 

 

  



3.számú Melléklet: A main_imu.py fájl 

 

  



4.számú Melléklet: A convert_struct_to_bag.m fájl 

 

 

 



 

 



 

 

  



5.számú Melléklet: A mozgásmodell implementációja 

 

  



6.számú Melléklet: A megfigyelésmodell implementációja 

 

  



7.számú Melléklet: A Kalman-szűrő implementációja 

 

 



 

 

 



 

 

  



8.számú Melléklet: A optimalizálatlan Kalman-szűrő eredménye különböző trajektóriákra. 

Aszfaltos focipálya: 

 

Füves talaj: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Homokos talaj: 

 

Macskaköves út: 

 

Szántóföld:

 



9.számú Melléklet: Az optimalizálás forráskódja: 

 

 

 



 

 



 

 

 


