A széleskdrben hasznalt ParaDiS szimulacios szoftver adaptalasa az elméletben
leirt rendszerre:

o Diszlokacié rendszer generalasa ugy, hogy a diszlokaciék a[0,3,1]

csuszorendszerben helyezkednek el, a Burgers-vektoruk (+1,0,0).

o Atjarhatatlan falimplementalasa a diszlokacié mobilitasi fiiggvénybe.
Szimulacidk futtatdsa a modositott ParaDiS szoftverrel, 52 diszlokacié rendszer
relaxalasa, majd terhelése.

Kiértékeld szoftver fejlesztése:

o Diszlokacio szegmensekbdl a diszlokacio sliriségek meghatarozasa.

o Arendszerek folyasfeszlltségének meghatarozasa.

o Rendszerekvizualizalasa.

A keresett ,,backstress” paraméter meghatarozasa a numerikus eredményekb6l.



