Melléklet — Szimulacios eredmények

1. Instabil tartomany 1.
A kezdeti feltételek:
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Instabil tartomany II.

A kezdeti feltételek:
rad
A(0)=0, 5,(0)=0,01== £(0)=
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6 (2,0)=0, G (a,0)=0, i=123.
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Instabil tartomany Il1.

A kezdeti feltételek:
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Instabil tartomany IV.

A kezdeti feltételek:
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Instabil tartomany V.
A kezdeti feltételek:
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Instabil tartomany VI.

A kezdeti feltételek:
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£.(0)=0, £,(0)=0. £;(0)=0,01—=,

A karakterisztikus egyenlet gyokei
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Instabil tartomany VII.

7.
A kezdeti feltételek:

d
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