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Nevezési lap a XXXII. OTDK-ra OE-KVK/10/007

1. Pályamunka címe

Dőlésérzékelővel irányított légpárnás robot

2. Szerzők adatai

Név Intézmény Szak Képzés t. Akt. félévek
Kormos Tamás OE - KVK Villamosmérnök BSc 3
E-mail Telefonszám Született
kormtom@gmail.com 06 70 653 6547 Budapest, 1990. 06. 15.
Név Intézmény Szak Képzés t. Akt. félévek
Kovács Dávid Dániel OE - KVK Villamosmérnök BSc 6
E-mail Telefonszám Született
kovacs.dani@zipernowsky.hu 06 20 9145152 Pécs, 1991. 03. 14.

3. Témavezető adatai

Név Beosztás Munkahely
Lamár Krisztián adjunktus OE KVK

4. Szekció adatok

Szekció Legmegfelelőbb tagozat Megfelelő tagozatok
Műszaki Tudományi Robottechnika

5. A részvétel jogcíme

Intézményi TDK helyszíne Időpontja
Óbudai Egyetem
Kandó Kálmán Villamosmérnöki Kar 2014. 04. 23.

6. Megjegyzés

7. Nyilatkozat

A fentiekben részletezett adatokkal jellemezhető pályamunkánk (dolgozat, alkotás, előadás) nevezését kérjük a XXXII.
OTDK-n való részvételre elfogadni. A XXXII. OTDK Központi Felhívásának ismeretében kijelentjük, hogy pályamunkánk
önálló munka eredménye, saját szellemi termékünk, abban a hivatkozások és idézések standard szabályait következetesen
alkalmaztuk, mások által írt részeket a megfelelő idézés nélkül nem használtunk. A pályamunka összefoglalóját az OTDT
online rendszerébe magyar és angol nyelven (illetve ha a pályamunka nyelve ezektől eltér, akkor a pályamunka nyelvén és
magyarul) feltöltöttük, és hozzájárulok, hogy azokat (a rezüméket) az OTDT Titkársága és a szekciók rendezői
nyilvánosságra hozzák. A közölt adatok a valóságnak megfelelnek, hitelesek. Hozzájárulunk ahhoz, hogy az OTDT és a
szekciót rendező intézmények az adatainkat a XXXII. OTDK lebonyolításához felhasználják, anélkül, hogy belegyezésünk
nélkül harmadik fél részére kiadnák. Hozzájárulunk, hogy a pályamunkát a szekciót rendező intézmény, illetve az Országos
Tudományos Diákköri Tanács jelen nyilatkozatunk visszavonásági szerzőségünk feltüntetetésével nyilvánosságra hozza.
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Aláírások:

Kormos Tamás Kovács Dávid Dániel


