Melléklet: Adatgyiijté forraskod (részlet) Himes Adam

VAR AR EEEEE RSt R R R Rt EEEE Rt

\ MAIN [

*****************************************************/

void main (void) {
unsigned char i;
Initialise()
#asm("sei")

LogFile[LogLinePointerRead] [0]=0; // Innen fogja tudni, hogy nincs kildend$ adat a pufferben
KapcsoloBemenetek = ~( ((PINC&0OxFC)>>1) | ((PINA.2)<<7) | PIND.7 ); // Kapcsoldbemenetek beolvasasa (vezérld egybdl tudni szeretné)
for (i=0;i<5;i++) ADC Tomb[i]=0; // ADC atlagold tomb nullédzésa

for (i=0;i<IDCount;i++) FogadTomb[i]=0; // V&ltozdk kezdeti értéke 0

FogadTomb [IDDugattyuPOZ]=0xFF; // Dugattyl pozicidéjé 255 = érvénytelen

BuzzerBE() ; // Bekapcsolds/reset esetén LED-ek felvillantésa, hangjelzés adésa
PORTB = OxFE;

delay ms (100);
BuzzerKI();

PORTB = 0x00;
while (1) {
KapcsoloBemenetek = ~( ((PINC&OxFC)>>1) | ((PINA.2)<<7) | PIND.7 ); // Kapcsolbobemenetek beolvasésa
PORTB = FogadTomb[IDVezerlesiAllapot]; // LED-ek bedllitédsa a valtozdnak megfelelden
ADCalculations () ; // ADC értékek feldolgozéasa, Aatvaltésa
if (!'DelayMs) { // Alacsony frekvencias késleltetés delay nélkil
//...barmi...
DelayMS=1000; // Késleltetés id&tartama (TimerO inkrementélja)
}
}

/*****************************************************

| ADC és feldolgozd

AR EEEE e AR R AR EEEE Rt

#define ADC VREF TYPE 0x40
interrupt [ADC_ INT] void ADC Interrupt(void) {
unsigned char i;

if (ADC_Scrap++) { // ADMUX &llitéds uténi mésodik mérés
ADC_Tomb [ADC_Loop] += ADCW; // ADC érték hozzédadésa a tombhoz
if (++ADC Loop >= 5){ ADC Loop=0; ADC AtlagDB++; } // ADC csatorna léptetése, darabszam inkrementalasa
ADMUX = ADC_VREF TYPE + ADC_Loop + 3; // ADMUX beédllitdsa (Enumnak megfelel&en ADC3-ADC7-ig)
ADC_Scrap = 0;
if (ADC_AtlagDB >= 40){ // 40. mérés utén
for (i=0; i<5; i++){ // Osszegek masolasa késdbbi feldolgozasra
ADC OsszegTomb[i] = ADC Tomb[i]; // (id&igényes feladat, nem fér bele az interruptba)

ADC_Tomb[i]=0;
}
ADC_Szamold
ADC_AtlagDB
}

1; // Jelzés, hogy szémitani kell az értékeket

Uy,
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unsigned char Feny (unsigned int Feny40value) {
Feny40value /= 40;
Feny40value = 1023-Feny40value;
Feny40value *= 49;
Feny40value /= 110;
Feny40Ovalue >>=1;
return Feny40Ovalue;

}

unsigned int Homero (unsigned int ADC40value) {
float Arany;
Arany=(float)ADC40value/ (40*1024-ADC40value) ;
Arany*=1.363636;
Arany=log(Arany) ;
Arany*=2.7440° 04;
Arany+=3.3540
Arany=100/Arany;
return Arany;

}

unsigned char Gazkar (unsigned int Gazkar40Ovalue) {

Gazkar4Ovalue /= 40;
if (Gazkar40value>340) Gazkard4Ovalue = 340-174;

else if (Gazkard4Ovalue>174) Gazkar4Ovalue -= 174;
else Gazkar4Ovalue=0;
Gazkar40value *= 51;
Gazkard4Ovalue /= 133;
return Gazkar4Ovalue;

}

void ADCalculations (void) {
if (ADC_Szamold){

HomersekletBE = Homero (ADC_OsszegTomb [ADHomOsszegBE]) ;
HomersekletKI = Homero (ADC_OsszegTomb [ADHomOsszegKI]) ;
HomersekletDoboz = Homero (ADC OsszegTomb[ADHomOsszegDoboz]) ;
FenyeroDoboz = Feny (ADC OsszegTomb [ADFenyOsszeg]) ;
GazkarPozicio = Gazkar (ADC_OsszegTomb[ADGazkarPozOsszeg]) ;
ADC_Szamold = 0;

VAR AR EEEEE RSt EEE Rt EEEE Rt

| Buzzer |
*****************************************************/

const unsigned char UtemHossz=40;
unsigned char HangLoop;
unsigned char HangUtem;
unsigned int HangSav;

interrupt [TIMO COMP] void Timer(O 1kHz(void) {
#asm("sei")
#asm ("wdr")
BuzzerKimenet () ;
if (DelayMS) DelayMS--;

// 40 8sszeadott érték atlaga
// Nem a didédat, hanem a pozitiv oldali ellen
// Ellen&llés feszultsége 0, lmV-ban

// I=U/R | R=100K -> [0,1uA] | R=1K -> [10uA]
// [uA]l -> [lux]
// [lux] Fényer&sség lux-ban

// Arany=R/Rin
// 30k az R1,

(40 Osszeadott érték atlaga)
22k az NTC 25°C-os ellen&llésa

// Adatlapbdél vett érték. 100k-s NTC esetén:
// Adatlapbdl vett érték. 100k-s esetén is en
// Reciprok és szorzas 100-al

// [0,01K] Erték visszaaddsa szazad kelvinben

// 40 8sszeadott érték atlaga

// Gazkar itt éri el a maximumat
// Gazkar minimuma (0, 85V)

// Alatta O-nak vesszik

// Atkonvertdlds 0-255-06s skéléara:
// *255/(840-174) = *51/133

// Gazkar pozicié 0-255

(4,25V)

// ADC értékek feldolgozéasa, atvaltasa

// Van 40 Gj mérés, szamolni kell

// Egy ltem hossza [ms]-ben
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void HangUzenet (unsigned int HangSavl) { // Hanglzenet lejatszasanak inditésa
HangUtem=0; // Utem nullézéasa
HangLoop=UtemHossz~-1; // Igy a k6v timer érajelnél indul is a lejatszas
HangSav=HangSavl; // Hangsav atadésa
}
void BuzzerKimenet () {
if (HangSav){ // Ha van lejatszandd hangsav
if ((++HangLoop)==UtemHossz){ HangUtem++; HangLoop=0; } // Utem id&tartama letelt, léptetés a kovetkezd iitemre
if (HangUtem<=16) { // Ha a lejatszandd hangsavnak még nincs vége
if ((HangUtem) && (HangSavé&(1<<(l6-HangUtem)))) BuzzerBE(); // Bitnet megfelelden be/kikapcsoléasa a buzzernek
else BuzzerKI():;
}else{ // Utolsé litem vége
BuzzerKI() ;
HangSav=0; // Hangséav tdrlése
}
}

}

/*****************************************************

\ TWI (I2C) \

AR EEEE AR R EEEEE R

unsigned char TWIProgress;
unsigned int TWIReturnValue;
unsigned char TWIUtasitas;

void TWIError () {

ERROR (6) ; // TWI hiba

HibaKodok &= 0x00FF; // TWI eldz8 hibakdédjanak torlése

HibaKodok |= (unsigned int)TWSR<LSE; // Uj hibakéd mésolésa a HikaKodok felsd bajtjaba
TWIProgress=0; // Aktudlis TWI utasitéds félbeszakitasa, ugras a ciklus elejére

}

unsigned char LogByteToSend;

unsigned char IsLogToSend(){ // Megvizsgalja van-e logfajl bejegyzés a pufferben, és bekésziti a kildendd bajtot LogByteToSend valtozdba
// [0] Epp nincs kiildendd bejegyzés [1l] Van kiildendd, de ez a sor utolsd eleme [2] Van kiildendd, nem utolsé [3] Van kiildendd, (j sor kezdete
unsigned char LogLinePointerReadNext;

if (LogCharPointerRead<LogFile[LogLinePointerRead] [0]) { // Ha az adott sorbdl még van mit elkiildeni
LogByteToSend=LogFile[LogLinePointerRead] [LogCharPointerRead++] ; // B&jt bekészitése
if (LogCharPointerRead==LogFile[LogLinePointerRead] [0]) return 1; // [return 1] A sor utolsd elemét kildjiuk
else return 7; // [return 2] Lesz még tdbb eleme is a sornak
}else{ // Nincs kuldés alatt 1lévd sor
LogLinePointerReadNext=LogLinePointerRead+1; // Kovetkezd sor
if (LogLinePointerReadNext>=LogLineCount) LogLinePointerReadNext=0; // Toémb végén ugrés a 0. elemhez
if (LoglinePointerReadNext==LogLinePointerWrite) { // Kovetkezd sorban még nincs Gj adat (éppen oda ment/fog menteni)
return 0O; // [return 0] Nincs kildendd logfajl
lelse{ // Van sor amit el kell kiildeni
LogLinePointerRead=LogLinePointerReadNext; // Kovetkezd sor pointerének aktivalasa
LogByteToSend=LogFile[LogLinePointerRead] [0]; // Sor elsé bajtjanak bekészitése kiildésre
LogCharPointerRead=1; // Pointer resetelése és léptetése l-re
return 3; // [return 3] Uj sor elsé eleme
}
}
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void TWIReturn () {

if (TWIUtasitas<IDCount) TWIReturnValue=FogadTomb[TWIUtasitas];

else switch (TWIUtasitas-IDCount) {

case IDTempomatSebesseg: TWIReturnValue=TempomatSebesseg;
case IDGazkarPozicio: TWIReturnValue=GazkarPozicio;
case IDKapcsoloBemenetek: TWIReturnValue=KapcsoloBemenetek;

case IDEnkoderTemp:

TWIReturnValue=EnkoderTemp;

EnkoderTemp=0;
case IDEnkoderButton: TWIReturnValue=EnkoderButton;
case IDHomersekletBE: TWIReturnValue=HomersekletBE;
case IDHomersekletKI: TWIReturnValue=HomersekletKI;

case IDHomersekletDoboz: TWIReturnValue=HomersekletDoboz;

case IDFenyeroDoboz:

case IDHibaKodok2:
default:

}

TWIReturnValue=FenyeroDoboz;
TWIReturnValue=HibaKodok;
TWIReturnValue=0x 0,

’

void TWIAdatErkezett () { //
switch ((TWIUtasitas&0x3F)-IDCount) {
case IDTempomatSebesseg: TempomatSebesseg=TWIReturnValue;

case IDBuzzer:

}

HangUzenet (TWIReturnvValue) ;

interrupt [TWI] void TWI Interrupt(void){

if ((TWSR&OxF8)==0
else{

50) TWIProgress=10; //

switch (TWIProgress) {
// Utasités értelmezése

case 11: if ((TWSR&0xI38)!=0x80) TWIError(); //
else(
TWIUtasitas=TWDR; //
if (TWIUtasitas&0x80) TWIProgress=20; //
else if (TWIUtasitas&0x40) TWIProgress=30; //
else TWIReturn() ; //
}
break;

// Valtozdé kiildése

case 12: if ((TWSR&0xF38)'=0xA0) TWIError(); //
break;

case 13: if ((TWSR&0xI38)!=0xA8) TWIError(); //
else TWDR=(TWIReturnValue>>3) ; //
break;

case 14: if ((TWSR&0xF8)'=0xB8) TWIError(); //
else TWDR=TWIReturnValue; //
break;

case 15: if ((TWSR&0xF8)'=0xC0) TWIError(); //
break;

// Valtozd fogadésa

case 21: if ((TWSR&0xF8)'=0x30) TWIError(); //
else TWIReturnValue=(unsigned int) TWDR<LS; //
break;

case 22: if ((TWSR&0xF38)!=0x80) TWIError(); //
else TWIReturnValue+=TWDR; //
break;

// Valtozd kiolvasés ID alapjén

// Sajat adatok lekérdezése
break;
break;
break;

break;
break;
break;
break;
break;
break;
break;
break;

Kapott integer eltédrolédsa ID alapjéan

break;
break;

Own SLA+W has been received, ACK has been returned

Previously addressed with own SLA+W, data received, ACK returned

Utasitéds kiolvasédsa TWI regiszterbdl
Ha irni akar, ugrds a fogadds részhez

Ha adatot var (logfile-t), ugréas ahhoz a részhez
Ha adatot var (valtozdt), eldkészitjuk az értékét kiildésre

// Vezérlét8l (RS485) szarmazd valtozdk lekérdezése

A STOP or repeated START condition received while still addressed as slave

Own SLA+R has been received, ACK has been returned

Integer elsd felének kiildése (felsd bajt)

Data byte in TWDR has been transmitted, ACK has been received
Integer masodik felének kiildése (alsd bajt)

Data byte in TWDR has been transmitted, NOT ACK has been received

Previously addressed with own SLA+W, data received, ACK returned

Adat elsd felét megkaptuk, térolés

Previously addressed with own SLA+W, data received, ACK returned
Adat mésodik felét is megkaptuk, egyesités és tarolés
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case 23: if ((TWSR&Ox=F8)!=0xA0) TWIError():;
else TWIAdatErkezett();

break;

// Logfajl kiildése

// A STOP or repeated START condition received while still addressed as slave
// Fogadott értékének masoldsa az ID-nak megfeleld valtozdba

case 31: if ((TWSR&OxF'8)!'=0xA0) TWIError() ; // A STOP or repeated START condition received while still addressed as slave
break;
case 32: if ((TWSR&O> 8) TWIError(); // Own SLA+R has been received, ACK has been returned
else{
if (IsLogToSend()==3) TWDR=LogByteToSend; // Van kiuldendé logbejegyzés, kiuldés (értéke a sor hosszat adja ezzel egylitt)
else { TWDR=0U; TWIProgress++; } // Eppen nincs tébb log bejegyzés, 0-s méret kiildése, ugras a lezarésra
}break;
case 33 if ((TWSR&OxE8)!=0xB8) TWIError(); // Data byte in TWDR has been transmitted, ACK has been received
else{
if (IsLogToSend()>1) TWIProgress--; // Még nem az utolsd byte, ne léptessiik tovdbb a TWIProgress-t
else TWIProgress++; // Utolsd bajt esetén NACK-ot varunk
TWDR=LogByteToSend; // B&jt kuldése
}break;
case 34: if ((TWSR&OxF8)!=0xB8) TWIError():; // Data byte in TWDR has been transmitted, ACK has been received
else TWDR=0xFF'; // Barmi kiildése, hogy TWI master NACK-olhasson valamire
break; // TWI masternek fogadéds eldétt el kell déntenie, hogy ACK/NACK,
case 35 if ((TWSR&OxF8)!=0xC0) TWIError(); // Data byte in TWDR has been transmitted, NOT ACK has been received
break;

// Egyéb esetben hiba
default: TWIError();

break;
}
}
TWCR=0xC5;
TWIProgress++;

}

// Interrupt feloldéasa
// TWI loop kdvetkezd fazisba léptetése

VAR AR EEEE RSt R R R Rt EEEE Rt

| RS 485

*****************************************************/

void Transmit (void) {

delay us(50); // Megvarjuk mig a vezérld atadja a csatornat. 10 us-el mar megy, de a késések miatt szkdépon az csak csak 1-2 us (necces)
// Azért kell, mert kiildonben az UART varja a hosszl szinet "nulldjanak" stopbitjét (ami akdr milyen hosszu is lehet)

if (UCSRA & (I1<<UDRE)) {
PORTD.2? = 1;
switch (ReceivelD) {

// Szabad az UART
// RS485 AdS6 mdd
// Kivalasztott adat kiildése

case IDGazkarPozicio : UDR = GazkarPozicio; break;
case IDKapcsoloBemenetek : UDR = KapcsoloBemenetek; break;
case IDTempomatSebesseg : UDR = TempomatSebesseg; break;
default : UDR = 0x00; break;
}
}else ERROR(7) ;

}

interrupt [USART TXC] void usart tx isr(void) {
PORTD.2 = 0,
Process=0;

// RS485 Vevdé médd
// Utasitas bajtot varunk
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interrupt [USART RXC] void usart rx isr(void) {
unsigned char Status;
if ((Status = UCSRA) & RX_COMPLETE) {

if ((Status & (FRAMING ERROR | PARITY ERROR | DATA OVERRUN))==0) {

ReceivedByte = UDR;
if (ReceivedByte==0xFF) Szinkron++;
else Szinkron=0;
if (Szinkron==0) {
if (!'SzinkronOK) ERROR(1);
Szinkron=SzinkronOK=0;
Process=0;
}else if (!SzinkronOK) {
if (!'LogFogadas) {
switch (Process) {
case 0: if (ReceivedByte &
if (ReceivedByte &
if (ReceivedByte=
else{
ReceiveID=ReceivedByte&0:x31";
Transmit () ;
}
}else ReceivelID=ReceivedByte&0x3F;
Process++;
lelse({
LogFogadas=1;
LogCharPointerWrite=0;
ReceivedTemp=ReceivedByte&0x3[;
if (LoglLinePointerWrite==LogLinePointerRead) {
LogWriteDisabled=1;
ERROR (2) ;
}else LogWriteDisabled=0;
}break;
// Csak valtoz6 fogadas esetén:
case |: ReceivedTemp=ReceivedByte;
Process++;
break;
case ”: if (ReceiveID<IDCount)

0

‘F'F) SzinkronOK=1;

//
//

//

//

//

//

//

//

//
//

//
//
//

1/
//

//

//

Erkezett adat
és nem hibéas

Szinronizald karakterek szamolésa

6. OxFF érkezett
Nem szamitottunk szinkronizalédsra, azaz csuszas volt

Utasitéds bajt kdvetkezik

Ha szinkronizdléds nincs folyamatban
Nincs logfédjl fogadds folyamatban
Valtozd fogadas/kiildés

Kildeni kell

Szinronizalds torténik

Valtozd ID téarolésa
Kiildés

Fogadandé valtozd azonositdjanak tarolésa
Logfile fogadésa

Sor elejére ugréas

Logfajl csomag méretének meghatdrozésa

Még nem tovabbitotta, de mar irnank felil
Letiltjuk, hogy feliilirhassa

Felsé adatbajt mentése temp-be

Ervényes ID esetén

FogadTomb [ReceiveID]=(unsigned int) (ReceivedTemp<<8)+ReceivedByte; // Valtozd mentése

else ERROR(D) ;
Process=0;
break;
}
}
if (LogFogadas) {
if ('LogWriteDisabled){
if (LogCharPointerWrite>=LogCharSize) ERROR(Z);

//

//
//
//

Ciklus nullézésa, Uj utasitas kovetkezik

Log file fogadés
Nincs letiltva a mentés
Hosszabb a kapott logfile mint a puffer

else LogFile[LogLinePointerWrite] [LogCharPointerWrite]=ReceivedByte; // Mentés a pufferbe

}

if (++LogCharPointerWrite==ReceivedTemp) { // Temp: méret => Utolsd adatot is megkaptuk
if (!'LogWriteDisabled) // Ha nem volt letiltva a mentés
if (++LogLinePointerWrite>=LogLineCount) LogLinePointerWrite=0; // Pointer léptetése
LogFogadas=0; // Bejegyzés vége, ciklus nullazasa, Uj utasitds kovetkezik

}
}
}
}else ERROR(Z) ;
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