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A PLAN-T interaktiv fitogen bionergetikai robotikus installacié egy miivészeti
projekt. Egy lagyszard néveény élettani jelein alapulo, biologiai folyamatok mérésének
segitségével szemlélteti a névény viselkedését.

Miikodési elve roviden: egy atlag cserepes novény altal kibocsajtott, mikroamper
szinti elektromos stimulusokat egy szenzor méri, €s felerdsitve tovabbitja egy szabad
szoftveres elektronikai fejlesztd platformnak, (ARDUINO) amely ezeket a jeleket
szétosztja, és két egyenarami DC motort mozgat vele egy adott rendszer szerint. Az
egész szerkezet, egy sajat tapon miikodd kerekes guruld vaz. fgy a cserepes
szobandveény egy ugynevezett ,kerekes jarogep protézist” kap, amely segitsegével, a

sajat maga altal kibocsajtott jelekbdl képes lesz mozogni, helyet valtoztatni.

Az alkotés technikai adatai: 25cm széles, 35 cm magas, fa, vagy mlianyag, haromszog
alaka, harom darab kerékkel ellatott vdzon 1év0 cserepes novény, mely egy
ARDUINO szabad szoftveres elektronikai fejlesztd platformmal, egy jelerdsitd

szenzorral, egy kiils6 tappal, és két egyenarami motorral van felszerelve.

A miuvészeti projekt célja, elsésorban demonstralni, a szamunkra érzelem és
ingermentesnek tind ¢l6lények viselkedését, tovabba vizsgalni egy olyan folyamatot,
amelyre eddig még nem nagyon volt lehetdség, a ndvények ingereit, belsd

viselkedésiiket.



