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A TDK dolgozat f6 témaja egy egyedi fejlesztésti humanoid robot
adatgylijtési s iranyitasi rendszerének megvalositasi 1épéseinek bemutatésa.

A fejlesztés egy olyan kommunikacidés platformot mutat be, amelyet
kommersz vezeték nélkiili beagyazott rendszerek tervezésekor is figyelembe
vesznek, mint példaul illeszthet6ség a mar meglévé rendszerekbe, adatok
titkositasa, szoftver komponensek modularizacidja, késébbi funkciokkal torténd
bovithetdség.

Az els6 részben ismertetésre keriil egy létez6 kommersz ipari
iranyitastechnikai keretrendszer, amelyet egyedi- és sorozatgyartasra terveztek.

A masodik fejezet témaja az Internet-Protokoll segitségével megvalositott
csomagkapcsolt TCP/UDP kommunikacid, és ennek felhasznalhatdsaga firm-
realtime jellegii rendszerekben.

A harmadik fejezetben prezentalasra keriil a rendszerek Osszekottetés egy
megvalositott kétlabu humanoid robot esetében.



