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Ipari robotok távvezérlése Android applikációval

Napjainkban egyre nagyobb teret hódítanak az IoT (Internet of Things) technológia alapú rendszerek, amelyek segítségével hatékonyan megvalósítható az ipari folyamatok okos eszköz alkalmazással történő távvezérlése, felügyelete valamint irányítása. Az okos eszközökön futó ipari szoftverek esetén kritikus az ipari folyamat megbízható monitorizálása, a gyors beavatkozás biztosítása, valamint a jogosultság megfelelő kezelése. Ezért az ilyen jellegű alkalmazások fejlesztése egy összetett folyamat. 
Az ipari robotok rendelkeznek saját vezérlőeszközökkel, melyek segítségével programozhatóak, felügyelhetőek, de ezek a vezérlők általában helyhez kötöttek. Éppen ezért, ezen vezérlőeszközök mellé, szinte tökéletes kisegítő eszközként szolgálhatnak a telefonosalkalmazások.
Jelen dolgozatom célja egy olyan Android applikáció fejlesztése, mely az iparban használt robotok távvezérlésére alkalmazható. A fejlesztett alkalmazás képes a robot mozgásának felügyeletére videó és érzékelő információk alapján, képes parancsokat, parancssorozatokat küldeni a robotnak, valamint biztosítja a robot kézi vezérlését videó információ alapján. Az előbbiekben említett funkcionalitások mellett az alkalmazás képes a felhasználó személyzet távvezérlési technikájának elemzésére. Ez a modul segíthet a kézi vezérlést alkalmazó felhasználók kiértékelésében, oktatásában.



