A 36. OTDK

TETELES SZERZOI HOZZAJARULAS

Alulirott Benedek Kristof nyilatkozom, hogy a 36. OTDK-ra benyujtott

Szimmetriasértés inhomogén komplex rendszerekben

cimii dolgozatomban leirtak esetében az alabbi munkafolyamatok elvégzésében vettem részt:

Rész/feladat Felkészités utan énalléan | Folyamatos segitséggel
végeztem a dolgozathoz végeztem a dolgozathoz
sziikséges mennyiségben sziikséges mennyiségben
(%-ban megadva) (%-ban megadva)

Szdmitoégé imuldcio

zanfl ,oge{JeS 5.21mu,ac110 100 0

megirdsa és fejlesztése

Analitikus szamitasok végzése’ | 100 0

Az adatok statisztik

aao,salsmus 90 10
feldolgozdsa

Abra-készit6 szoftwerek

ra, ’esu 6 szoftwere 100 30

megirasa

Abrdk készitése® 90 10

Az eredmények kiértékelése* 70 30

Magyardzat:

'A szerzé-hallgaté 6ndlléan implementdlta az egyes rendszerek dinamikdjdt szimuldlé
algoritmusokat és azokat sajat étletek alapjan optimizalta.

’A szdmitdsokat a szerz6-hallgaté maga végezte, témavezetdi ellendrizték.

Az dbrdk készitéséhez a szoftwert és az adatot a szerz6-hallgaté sajdt maga készitette, az dbrdk
kinézetében, szerkezeti felépitésében folyamatos segitséget, tandcsot kapott témavezetdbitol.

* Témavezetékkel folytatott folyamatos megbeszélések és egyeztetések alapjan fogalmazddtak meg.

Sajat eredmények

Az els6 két fejezetben az egyszer( rug6-tomb modell tanulmanyozasat mutatjuk be. A vizsgalataink
Ujdonsaga és sajat eredményei, hogy egyrészt részletekbe menébbek, mint Motter et al. munkai,
azaz széles paraméter tartomanyokra késziiltek. Ennek egyik eredményeként vettiink észre egy

érdekes oszcillaciét az egyensilyi allapotot jellemzd paraméter halmazok szamaban, melyet eddig



még nem tanulmanyoztak. Masrészt egy alternativ optimalis paraméterkiosztasra tesziink javaslatot,

ha a variacids paraméterek az oszcillatorok csatolasi allandéi.

A harmadik fejezet a komplexebb klasszikus Kuramoto rendszer vizsgalatait foglalja 6ssze. A
rendszer altalanos bemutatasa utan, a 3. fejezetben, szintén két vizsgalati modszert mutatunk be és
foglaljuk 6ssze az eredményeiket. A vizsgalati modszerek a 3.1. fejezetben az 1y, rendparaméter
altal szabalyozhat¢ atlagos szinkronizaciés id6 kiszamitasara, a 3.2. fejezetben pedig a fixpont
koriili stabilitas vizsgalatra alapszanak. Az itt nyert eredmények mind egyediek, mivel a
szakirodalomban ezen egyszerti rendszer vizsgalata nem valosult meg eddig inhomogén
paraméterkiosztas szempontjabol. Egy tjnak mondhat6 atlagid6k mddszert is bevezetiink, melynek

célja az egyensulyi allapot elérésének teljes folyamatat jellemezni.

A negyedik fejezetben, hasonlo stilusban targyaljuk a tehetetlenségi Kuramoto rendszert és
kapcsolatos eredményeket. Az itt végzett analizisek ugyancsak atlagidé vizsgalatokat (4.1. alfejezet)
és sajatérték analiziseket (4.2. alfejezet) jelentenek.

Az itt kapott és bemutatott eredmények egyediilallak, mivel a szakirodalomban tanulmanyozott
rendszerek dinamikajat vezérl6 egyenletek eltérnek, és ezen jelenség megléte vagy hianya nem

fiiggetlen a mozgas-egyenletrendszertol.
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