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Fizika, Foldtudomanyok és Matematika szekcid

Tételes szerzo6i hozzajarulas

Alulirott Herczeg agnes és Harkd Csanad, a dolgozatban leirt eredményekhez

1. A numerikus és analitikus szamitasok elvégzése soran:
e A tulcsillapitott testet vezérld neuron modelljének stabilitasvizsgalatdval mind analitikus,
mind numerikus szamitasokkal

o A csillapitott rugd-test rendszert vezérlé neuron modelljének stabilitdsvizsgalatdval mind
analitikus, mind numerikus szamitasokkal

o A témavezetOnk segitségével a csatolt neuronhaldzat egyenleteinek felirdsaval
e A csatolt neuronhilézat rendszerének stabilitdsvizsgéalatdaval
e A RigidBodyDynamics.jl csomag felhasznaldsaval a numerikus szimuldciés kéd megirasdval

e A numerikus szimuléciok elvégzésével
2. A kisérleti miiveletek elvégzése soran:

e A PhantomX robot megépitésével

e A robot programozasdnak megtanuldsaval

e Az inverz kinematikai vezérlés megvaldsitasaval, beleértve a kédirast is
o A fazisoszcillatorok altali vezérlés adaptédlasdaval, beleértve a kédirast is

e A csatolt neuronok &ltali vezérlés adaptalasaval, beleértve a kédirast is
3. A dolgozat egészére kiterjesztve:

o Az dbrak elkészitésével

e A szimuldciés paraméterek Osszeegyeztetésével

e A numerikus és kisérleti eredmények Osszehasonlitasdval

jarultunk hozza.
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