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Aluĺırott Herczeg ágnes és Harkó Csanád, a dolgozatban léırt eredményekhez

1. A numerikus és analitikus számı́tások elvégzése során:

• A túlcsillaṕıtott testet vezérlő neuron modelljének stabilitásvizsgálatával mind analitikus,
mind numerikus számı́tásokkal

• A csillaṕıtott rugó-test rendszert vezérlő neuron modelljének stabilitásvizsgálatával mind
analitikus, mind numerikus számı́tásokkal

• A témavezetőnk seǵıtségével a csatolt neuronhálózat egyenleteinek feĺırásával

• A csatolt neuronhálózat rendszerének stabilitásvizsgálatával

• A RigidBodyDynamics.jl csomag felhasználásával a numerikus szimulációs kód meǵırásával

• A numerikus szimulációk elvégzésével

2. A ḱısérleti műveletek elvégzése során:

• A PhantomX robot megéṕıtésével

• A robot programozásának megtanulásával

• Az inverz kinematikai vezérlés megvalóśıtásával, beleértve a kód́ırást is

• A fázisoszcillátorok általi vezérlés adaptálásával, beleértve a kód́ırást is

• A csatolt neuronok általi vezérlés adaptálásával, beleértve a kód́ırást is

3. A dolgozat egészére kiterjesztve:

• Az ábrák elkésźıtésével

• A szimulációs paraméterek összeegyeztetésével

• A numerikus és ḱısérleti eredmények összehasonĺıtásával

járultunk hozzá.
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