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A preciziés gazdalkodas alapelve, hogy csak oda juttassunk ki vegyszert, ahova sziikséges és csak a szlikséges
mennyiségben. A jelen kutatds a gyomfelismerés képi mddszerével igyekszik a permetez6gép vezérld rendszerek
segitségére lenni. A cél egy olyan gépi tanulassal tamogatott képfeldolgozasi rendszer kidolgozasa, ami a kukorica
kultiraban (kés6bbiekben egyéb mas noévénykulturdkban is) képes a kultirnovényt megkilonboztetni a
gyomoktdl. Ennek megfelelGen képes dontést hozni a permetezd bekapcsolasara és elzarasara annak érdekében,
hogy csak a sziikséges helyre torténjen kijuttatas. A dolgozat sordn arra a kérdésre kerestem a valaszt, hogy egy
teljesen Uj perspektivabol megfigyelt kukoricasorban hogyan lehet a gyomdetekciét korszer(i szamitégépes latas
eszkozeivel elvégezni.

* A képi adatbazissal teszteket végeztem arra vonatkozdlag, hogy az egyszer(i
konvolucids neurdlis haldzatokkal, illetve az EfficientNet alap valtozataival
lehetséges-e hatékonyan megkiilonboztetni a gyomot tartalmazé
felvételeket a gyommentes kukorica felvételektél.
» Egy Gsszetettebb, EfficientNet-re épil6 haldzatot készitettem, amivel sikeriilt
megfeleld pontossaggal a gyomfelismerést elvégeznem.
¢ A kovetkezs |épés annak a vizsgalata volt, hogy milyen médon tudom
a szamunkra érdekes teriiletet elkiloniteni a képeken annak érdekében, hogy csak azokra
fokuszalva torténjen a gyomdetekcid.
—  Ennek keretében sziikségessé valt a kukorica névény szegmentdldsa. A szegmentdldst a Mask R-
CNN eljarassal végeztem.
—  Szegmentdlds utdn a ndvény tovének meghatdrozasa Utjan a névény
sorainak megkeresése.
— Asordetekcié utan a homografia segitségével meghataroztam a sorhoz
képest azt a teriiletet, ami a gyomdetekcié szempontjabdl érdekes
lehet (ROI). Mindezekhez felhasznaltam az Aruco markerek adta lehet&ségeket is.
—  Ezek utdn képi maszkolasi mivelettel sikerilt kitakarni a gyomdetekcio
szempontjabol felesleges tertletet.

A tapasztalatom szerint az alkalmazott szamitasi folyamatok meglehet&sen szamitasigényesek.
Féleg, ami a Mask R-CNN szegmentacios eljardsat illeti. Ezt az esetleges gyakorlati
hasznalathoz mindenképpen vizsgalni kell. A kovetkez6 Iépések kdzé

tartozik a tesztelt eljardsok egy rendszerré épitése és annak gyakorlati tesztjei.
Sok kérdést vet fel a gyakorlati kivitelezés szempontjabél a permetezé

szelep vezérlése és a kamera elhelyezése. Gondolni kell példaul a porosodas

és egyéb szennyez3dés kivédésére. Tovabbi megfontolast igényel a detektalasi
folyamat sebessége és a traktor haladasi sebességének az 6sszefliggése. Vajon

a kamera el6re helyezésével a permetez6 szelephez képest mekkora id6t tudunk
nyerni a szamitasi feladatok elvégzésére a kiilonb6z8 sebességgel haladd traktor
esetében?



