
1. Az élettartam kiszámításához szükséges szimulációk 

ábra: Vizsgált munkapontok szimulációi 



 

 

  

 ábra: Vizsgált munkapontok szimulációinak metszetei 



 

  



Rövidítések és szimbólumok jegyzéke 

s - A dugattyú által megtett út 

r - Forgattyú sugár 

l - A hajtórúd hossza 

x - 
A forgattyús tengely forgásának középpontjának és a hajtórúd kis szemének 

középpontjának távolsága 

λ - Hajtórúdviszony 

v - A dugattyú sebessége 

FG - A dugattyú tetejére ható gázerő 

p - A dugattyútetőre ható nyomás értéke 

AD - A dugattyú felülete 

Fma - A dugattyúra ható alternáló tömegerő 

FD - A dugattyúra ható eredő erő 

FN - Normálerő 

FH - Hajtórúderő 

FT - Tangenciálerő 

FR - Radiálerő 

pT - Tangenciális nyomás 

ε - Szöggyorsulás 

Pi - Indikált teljesítmény 

pi - Indikált középnyomás 

A - A dugattyú területe 

s - Löket 

n - Fordulatszám 

Fg - Gázerő 

Pabs - Abszolút nyomás 

dd  - Dugattyú átmérője 

mR - A forgó alkatrészek tömege 

ω - Szögsebesség 



mFKred - A forgattyú kar redukált tömege 

mA – Alternáló mozgást végző tömeg 

mH - A hajtórúd tömege 

mFCs  A forgattyú csap redukált tömege 

mD – Dugattyú tömege 

mDcs – Dugattyú csapszeg tömege 

mDgy – Dugattyú gyűrű tömege 

mRe - Ellensúly tömege 

re - Ellensúly sugara 

JSh - A hajtórúd súlypontjára számított tehetetlenségi nyomatéka 

ΠB - A hajtórúd kis szemére ható perdület 

MB - A hajtórúd kis szemére ható nyomaték 

FC - A forgattyúcsapra ható erő 

FCx - A forgattyúcsapra ható erő x irányú komponense 

FCy - A forgattyúcsapra ható erő y irányú komponense 

FCt - A forgattyúcsapra ható radiális irányú erő 

FCr - A forgattyúcsapra ható tangenciális irányú erő 

q  - A tömegerő intenzitása 

ρ - Tömegsűrűség 

V - Térfogat 

Ft - Tömegerő eredője 

Wt - A lendkerék által tárolt energia 

φ1 - A pozitív munkaterület kezdetéhez tartozó szöghelyzet 

φ2 - A pozitív munkaterület végéhez tartozó szöghelyzet 

Θ - A szükséges inercia 

ωK - A névleges vagy közepes szögsebesség 

δ - Az egyenlőtlenségi fok 

ωmax - A legnagyobb szögsebesség 

ωmin - A legkisebb szögsebesség 

ωk - A legnagyobb és legkisebb szögsebesség számtani közepe 

εf - Főtengely szöggyorsulás 



 


