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Tudomanvos (rész)kérdés, melyet megoldottam:

e Melyek a dronos térképezés korlatai sugarzasi anomaliak felderitésére?

o Képes egy koltséghatékony szenzor is a sugarzasi anomaliak felderitésére?

e Melyek ennek a szenzornak a korlatai?

e Mennyire pontos a szenzor, ha csak egy autonom GPS all rendelkezésre, illetve, ha
egy centiméter pontos GPS adataira van illesztve a mért érték?

e Hogyan valtozik a mért sugarzas értéke a magassag fliggvényében?

e Elegendd-e egyperces impulzusértékekkel (CPM) szamolni?

Alkalmazott mddszer:

Egy DJI Matrice 210 V2 RTK UAS kvadrokopterre erdsitettem ra egy Safecast bGeigie
Nano Kit sugarzasmér6 szenzort (Geiger-Miiller szamlaloval és autonom GPS-szel ellatott
egység). A dronnal 1 m/s sebességgel repiiltem két természetes sugarzast kibocsato teriilet
felett, mindkettén harom féle magassagban. Az egyik helyszinen 5-15-25, mig a masikon
12-24-48 méter magassagokban. Az adatok feldolgozasat MS Excel szoftverben kezdtem
levalogatassal, koordinata és dozisteljesitmény atszamitassal. Vetiileti beallitasokat Global
Mapper segitségével végeztem. Surfer 13 programban izovonalas térképeket generaltam és
QGIS, Google Earth programban elemeztem. Végiil Agisoft Metashape szoftverben
orthomozaikot készitettem majd sszehasonlitast végeztem korabbi mérésekkel.

Sajat eredményeim:

o A terresztrikus forrasbol szarmazo sugéarzas detektalhatosaga a magassag
novekedésével méterenkeént atlagosan 0,05 uSv/h-val csokken.

e Haamérdeszkoz (a dolgozat esetében az UAS) a sugarzasi anomalidk detektalasa
soran nagy (Isd. kovetkezd pont) sebességgel mozog, akkor nem elegendd az
egyperces impulzusértékkel (CPM) szamolni.

e A mért paraméter térbeli valtozasi gyorsasaga hatdrozza meg a dron optimalis
sebességét és a beiitések integralasi idejét. Esetemben az anomalia 10 méteres
nagysagrendil, a dron repiilési sebessége 1 m/s, ezért 10 masodpercnél hosszabb
integralasi idék mar nem tarjak fel az anomalia részletes szerkezetét.

e A felszinen mért 1,7 uSv/h dézisti anomalia kirajzolodik a dolgozatban bemutatott
modszerrel még akkor is, ha az adatokat 25 méteren 1 m/s sebességii dronnal vettem
fel.

e A Safecast szenzor autondm GPS egysége €s a centiméter pontossagii GPS x, y iranyu
eltérése kb. 3,5- 4 méter, igy a felmérés pontossagahoz igazodo6 eszkoz kivalasztasa
kardinalis feladat



