Reziimé

A TDK Dolgozat cime: Lokalis helymeghatarozas uj modszerekkel
Szerz6: Molnar Zoltan

Konzulens: Prof. Dr. Szabolcsi Robert

Bevezetés:

A dolgozat egy 1j, koltséghatékony ¢és precizebb lokalis helymeghatarozo rendszer (LHR)
kifejlesztését célozza meg, amely alternativat kinal a draga €s bonyolult GPS- és egyéb
technologidakkal szemben kiil-€s beltéren egyarant. Az alapotlet a geokerités megoldas
tovabbgondolasabol sziiletett, amelynek célja a kijelolt biztonsagos zonan kiviili mozgas

korlatozasa.

Fo6bb tartalmi elemek:

1. Meglévo technologiak elemzése:
a) GPS, UWB, RTLS rendszerek és jelterjedési id6 alapti modszerek Gsszehasonlitasa.
b) Ezek pontossagi, koltség és hatotav korlatai.

2. Az LHR koncepcioja:

a) Az LHR egy hely- és helyzetmeghatarozo rendszer, amely kizardlag foldi adokra és
vevokre épiil, mellézve a miiholdas infrastruktirat.

b) A rendszer a jelek érkezési id6beli kiilonbségén (TDOA) alapul, és centiméteres, s6t
akér milliméteres pontossagot képes elérni.

€) Modulalt radiojelek alkalmazasa a pontosabb helymeghatarozas érdekében.

d) Egyszerii hardverkomponensek és iddosztasos jelek hasznalata.

e) Potencialis alkalmazasi teriiletek: droniranyitas, ipari automatizalas, beltéri navigacio.

3. Matematikai megkozelités:



a) Az LHR koncepcié matematikai modellje koordinatageometriai alapokon nyugszik.
b) Az 6t ado hasznalata és a modszer lehetévé teszi a pontos haromdimenzios

helymeghatarozast.

Moédszertan:

A modszer miikodésének ellendrzése MatL AB szimulaciokkal

Jovobeni kutatasi iranyok:

A kutatas kovetkezd 1€pése a hasonld témaji diplomamunkam elkészitése volt, amely kisebb
modositasok elvégzésére mutatott ra, és megerdsitette az LHR technologia 1étjogosultsagat. A
tovabbi kutatdsok kozé tartozhat a rendszer teljesitményének validalasa kiilonboz6 kornyezeti
feltételek kozott, valamint a rendszer skalazhatdsaganak vizsgélata nagyobb teriileteken. Ezt
kovetden a prototipus adok és vevok elkészitése a valos koriilmények kozott végzett kisérletek
elvégzéséhez, amelyek pontos adatokat szolgaltatnak az LHR  technolédgia

felhasznalhatosagarol.

Kovetkeztetés:

Az LHR koncepci6 egy igéretes alternativat kinal a meglévo helymeghataroz6 rendszerekkel
szemben, kiilondsen ott, ahol a koltségek, a pontossag és az elérhetdség kiemelt szempontok. A
dolgozat matematikai modellje €s a javasolt technologiai megoldasok alapot adhatnak a tovabbi

kutatasokhoz ¢s gyakorlati megvalositashoz.



