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Az UAV pályatervezés szimulációja

Kulcsszavak: Mély tanulás; Megerősítéses tanulás, pályatervezés, VFH
A dolgozatban bemutatásra kerültek a legkorszerűbb globális pályatervező algoritmusok olyanok mint a Gyorsan Terjeszkedő véletlen Fa (Rapidly exploring random tree – RRT), a Mélytanulás (Deep Learning – DL) és a Megerősítéses tanulás (Reinforcement Learning – RL). Ezek mellett szerepel benne egy lokális pályatervező algoritmus is, a Vektortér Hisztogram (Vector Field Histogram – VFH). Az említett algoritmusok matematikai hátterének részletes ismertetése és szimulációja is helyet kap a dolgozatban. A dolgozat külön figyelmet szentel a Gyorsan Terjeszkedő Véletlen Fa és a Mélyhálós Tanulás algoritmusának összehasonlítására Az utolsó két fejezetben pedig egy olyan módszer kerül bemutatásra, amely ötvözi a globális és a lokális pályatervezési megközelítéseket. Az algoritmusok bemutatása kiterjed mind a 2 dimenziós, mind a 3 dimenziós alkalmazásokra.



