... OTDK nevezések DU
" Intézmény: Budapesti Miiszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem
Kar: Kozlekedésmeérndéki és Jarmimeérndki Kar
Szekcid: Miszaki Tudomanyi

Alulirott intézmeényifkari/szakterlleti TDT/TDK elndkifelels aldirdsommal igazolom, hogy az aldob felsorolt hallgaték &tal
benyijtott, Metve mellékelt nevezési lapokan feltiintetett adatok a valdsdgnak megfelelnek. A benyijtott nevezési
dokumentumok alapjan ajanlom a megeldlt palyamunkak {dolgozat, alkotas, eldadas) elfogadasat az OTDK-n vald

részvételre.

Jovéhagyott Nevezési azonositd Cim Szerzifk)
Jarmiivek savvaltasi mandverének tervezése .
1. lgen BME-KJIM0/001 autopalya felhajlo kbrnyezetében prediktiv iranyitassal Fuisz Bator
Keresletbecsld statisztikai és adatbanyaszati modellek " "
2. lgen BME-KJK/10/002 fejlesztése a vasuti személyszallitas szimdra Varga Zoltan Gydrgy
Neurdlis haldzat alapa irdnyitasok modellezése és o psk
3. lgen BME-KJK/10/003 analizise linearis rendszerelméleti megkézeliiésben telka Attila
g Szolgéltatas-logisziika az egészségiigyben: analégidk  Katona Boglarka
4. lgen BMEAIKNO0N04 o resese a stirgisségi betegellatas példajan keresztdl  Szabd Judit Eva
Hébhatasbvezet direkt és indirekt szerkezetvizsgalata
5. lgen BME-KJK/10/005 amorf [agymagneses anyagok lézeres vagdsa utan Nagy Marton
g FDM 3D nyomtatott alkatrészek gyartasénak . .
6. Igen BME-KJK/0/006 szoftveres optimalizalasa Németh Barnabas
- Gyiijtépont kerest madszer kidolgozasa autondm
7. lgen BME-KJIKM0007 jarmgves gyOjt8-eloszts jellegil szolgaltatashoz Kulesar Maté
Drénok integracids lehelbségeinek vizsgalata a . i
& lgen BME-KJK/10/008 dokumentumeck kézbesitési folyamataiba Parizs Cintia
Cél megkozelités lidar szenzor informaciék alapjan
9. Igen BME-KJK/10/009 gépi tanulassal Farkas Péter
Hibrid vasuti jarmiivek {izemeltetési modszereinek
10. Igen BME-KIKM0/010 fejlesziése Fetter Marcell
Autépalya haladas megvalositdsa megeriisitéses % A
11. Igen BME-KJK/10/011 tanulss alkalmazdsaval Szike Laszloe
Megerdsitéses tanutds és MCTS integrélasa N
12. Igen BME-KJK/10/012 trajektoria kévelés esatére Kavari Balint
Gyalogos biztonsagi intézkedések vizsgalata az .
13. Igen BME-KJKM0/013 autonom jarmivek megjelendsével Fejes [zabella
Konszolidacié mérésére alkalmas mbdszer e
14. lgen BME-KJK/10/014 kidolgozésa a piacok city logisztikai rendszerében Maliscsak Eszter
Fordulasi ratdk becstése kdrforgalmakban, kiildnbazd L
15. lgen BME-KJKMO/016 becslési médszeretkel Gressai Manuel
: PP L s _— Kormos Henrlett
A varosi kGzdli-vasdt aruszallitisban betéltétt L
16. lgen BME-KJKI10/016 szerepének Giragondolsa a varosi ellatasi lancban Posta Maté Imre
) Maijor Peira
Modularis szenzorfuzié fejlesztése autonom jamiivek . . A
17. Igen BME-KJKAMO/017 kirnyeretdrzékelésenek mogataséra Lindenrnaier Laszlé
Replildgépek palya relativ navigacidjanak Error-state
18. Igen BME-KJKM0/018  Kalman Filter alaplr megvaldsitasa IMU-kamera- Grof Tamas
barometrikus szenzorok felhasznatdssval
Statisztikai hipotézisvizsgataton atapuld replligép
19. Igen BME-KJK/AD/019  pozicid szenzor hibadetektalas valds repilési adatok Grof Tamas
felhasznalasaval
Transformation in urbran space management as a .
20- lgen BME-KJK/10/020 consequence of use of autonomous vehicles Silva Dahlen
Autoném jamniivek navigaciéja vizualis cdometri&n -
21. lgen BME-KJK/10/021 alaputs SLAM algoritmus segiiségével Asszonyl Maté
22. Igen BME-KJKH0/022 Forgaimi adatok kdzdsségi gyiijtésének modszertana Nagy Vivien
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