OTDK nevezések e
Intézmeny: Budapesti Milszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem
Kar: Kézlekedésmémndki és Jarmi{imeérnéki Kar

Szekceio: Miszaki Tudomanyi

Alulirott intézményi/kari/szakteriileti TDT/TDK elndk/felelés alairasommal igazolom, hogy az alabb felsorolt hallgatdk altal benydjtott,
illetve mellékelt nevezési lapokon feltlintetett adatok a valésagnak megfelelnek. A benylijtott nevezési dokumentumak alapjén ajanlom a
megjelélt palyamunkak (dolgozat, alkotds, eldadas) elfogadasat az OTDK-n vald részvételre,

Javahagyott Nevezeési azonosité Cim Szerzé(k)

Folyamatmegszakitas és hokezelés hatdsa a mechanikai NP

1. lgen BME-KJK/10/001 tulajdonsagokra FDM eljarasu additiv gyartastechnolégia soran Kristaly Almos

2. Igen BME-KIKH0/002 Autor_mm jarn]u rr?ozgasbecsles_e’ kamera alapon elézetes deep Demeler Zalén
learning alap( objektum detekciéval

3. Igen BME-KJK/10/003 A city Io:glszt'lka!)ar! all:(almazhato dnszervezdd konszolidacio Matiscsak Eszter
meghatarozd kérdései

4 lgen BME-KJK/10/004 !':tOSEZH hajtasrendszer elemeinek integralasanak lghgtt?gege! ViZi | i Emese
jarmiibe

5. lgen BME-KJK/10/005 ety megerdsiieses tanulds alkalmazasa vasit Balogh Csanéd Levente
forgalomiranylidsban

6. Igen BME-KJK/10/006 Mﬁdszert'ani fej.leszt’ése’k a stirgsseqi betegellatas értékteremtd Toth Adsen
folyamatanak vizsgalatéban

7. lgen ' BME-KJK/10/007  Replil6téri dlidéheiykiosztas optimalizald eljaras Hegyi Patrik Zsolt

8. lgen BME-KJKMQ/008  Kildnbozd kialakitasl szarnyillek aerodinamikai vizsgalata Palfi Tamas

9, Igen BME-KJK/10/009 Ssz:é?: Meg_erosneses Tanulas kombinalasa trajektéria kévetés Angyal Balint Gergd
Drénokkal tamogatott dokumentumaramlasi rendszer fizikai .

10. Igen BME-KJKM0/010  realizacidjaval kapesolatos kihivasok és lehetdségek Parizs Cintia
meghatarozasa
Autondm'jarmiives el8vérosi mobilitasi szolgéltatas kozuitl .

1. lgen BME-KJK/10/011 forgalomra és kdrnyezetre gyakorolt hatasainak becslése Kulcsar Mate

12. Igen BME-KJKAM0/012  LiDAR alapi mabil robot lokalizacic Daum—Huang-sziird eljarassal Csuzdi Domonkos
Track-to-track architektirajl objektumflizié autoném jarmivek ... .

13. Igen BME-KJKA0/013 kérnyezetérzékelésének thmogatésara Czibere Balazs

g Python alapd halézat érzékenységi és dntéstamogatd alkalmazas

14. Igen BME-KJK/M0/014 fejtesztése forgalmi modsllekhez Gosziola Anett

15. Igen BME-KJKA0/015 Smart techneldgiak alkalmazasa a varosi rakodasszeryezém Domaniczki Viktoria
folyamatokban

16. Igen BME-KJKA 0/016 Suriibb kévetés vagy jobb feltaras? Autdbusz-halozat értekeld Balint-Szedmak Matyas
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