OTDK nevezések

Intézmény: Budapesti Miiszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem
Kar: Gépészmérnoki Kar

Szekcid: Miiszaki Tudomanyi

Alulirott intézményi/kari/szakteruleti TDT/TDK elnok/felel6s alairasommal igazolom, hogy az alabb felsorolt
hallgaték altal benyuijtott, illetve mellékelt nevezési lapokon feltlintetett adatok a valésagnak megfelelnek. A
benyujtott nevezési dokumentumok alapjan ajanlom a megjel6lt palyamunkak (dolgozat, alkotas, el6adas)
elfogadasat az OTDK-n valo részvételre.
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Nevezési azonosité Cim

BME-GPK/04/002

BME-GPK/10/001

BME-GPK/10/002

BME-GPK/10/003

BME-GPK/10/004

BME-GPK/10/005

BME-GPK/10/006

BME-GPK/10/007

BME-GPK/10/008

BME-GPK/10/009

BME-GPK/10/010

BME-GPK/10/011

BME-GPK/10/012

Anizotrép szintaktikus fémhabok
elballitdsa és mechanikai vizsgalata
NClHiavilnavivd TAUDLZNTITLUILI
fejlesztése a sztrok miatt
bekovetkez6, a kézfejben fellépd

mAmmammar A Aamill AR A AL A

Cellas szerkezetli implantatumok
fejlesztése csontbendvés
elésegitésére

I 1laciual l.adl 11IcIcuwu 1ivwvuiiainus
rendszerek kihasznaltsaganak és
megbizhatésaganak javitasa

mAmmavmiAtA Al A AllbAlmiaAa= A~ A Al

Légszennyezés hatasara
bekdvetkezd kémiai valtozasok
mészkd falazatokon

Nemlinearis anyagi viselkedés
adatalapu mechanikai modellezése
neuralis halézatok segitségével
Mikrobuborékokkal térténd
ammoniatermelés
energiahatékonysaganak vizsgalata
Termék életciklus végi szétszerelési
eljaras tobbcélu optimalizalo
szoftverkeretrendszer fejlesztése

;Y lCIJUbILIIICI I_y CO a liaiauasi
sebesség hatasa a
varratgeometriara kézi 1ézersugaras

IhAamAaAa=tiAa AAAtA-

A technoldgiai tényezdk hatasa a
varratgeometriara kézi lézeres
hegesztés esetén

Sportolast segité sportmatrac
latassériltek és mas specialis
felhasznalok részére

Gumikerék memdriahatasanak
felhasznalasa 6negyensulyozé
elektromos roller kormanyzasaban
Nyilt forraskdodu mozgas- és
deformaciéelemzd szoftver
fejlesztése Python kérnyezetben

Szerzd(k)

Tulea Calliope

Vincze Kata Doéra

Mertl Martin

Toth-Kovacs Gellért

Titz Virag

Szasz Zsolt

Kubicsek Ferenc

Barcza Bende

Simon Virag

Simon Virag

Kovach Katalin

Gyorok Bendeguz Maté

Matrahazi Krisztian Mark
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BME-GPK/10/013

BME-GPK/10/014

BME-GPK/10/015

BME-GPK/10/016

BME-GPK/10/017

BME-GPK/10/018

BME-GPK/10/019

BME-GPK/10/020

BME-GPK/10/021

BME-GPK/10/022

BME-GPK/10/023

BME-GPK/10/024

BME-GPK/10/025

BME-GPK/10/026

BME-GPK/10/027

BME-GPK/10/028

BME-GPK/10/029

BME-GPK/10/030

Elékevert foldgaz és hidrogén egyutt

tlzelése perdiletes égbben

Nyilt cellas aluminium habok
forrasztasa

Orvénydetektalasi médszerek
kvantitativ 6sszehasonlitasa
alkalmazasi példakkal kiegészitve
Masodik hulladékhaszhosité erdmu
integralasa Budapest

MAOLINTITTITUINUD T VIDDVILIFLTI IyULUVUI
rendelkezd hiperelasztikus
konstitutiv modell fejlesztése
Gd:n'yiﬁll'l‘l'al'fcllilptﬁllllcl 1avun
mechanikai modellezése és a
nyomtatasi technologia

DELET YUIUE anapu uuunviuans
marasi szerszampalyak
optimalizalasa gépi tanulas
AlllAlmn A=A~ A Al

Follow focus rendszer fejlesztése
fényképez6 optikahoz

Nitridalas és tobbrétegl bevonatok
hatasa eltér6 6tvozottségl acélok
Matrixanyagaban erésitett nyilt
cellas fémhabok gyartasa és
vizsgalata

M WUVITPYTOTD palydlol veLool
stratégiak kisérleti vizsgalata
egypontos inkrementalis

lmvmmama=malall it AAn Al

Funkcionalis fémhab szerkezetek
kotéstechnoldgiai lehetdségei és
mechanikai vizsgalatuk

Elektromos roller dinamikajanak
kisérleti vizsgalata

Metabolikus és miogenikus
szabalyozas modellezése emberi
vérkeringésben

Virtualis beteg adatbazis
létrehozasa érrendszeri modellel

Energiatarold mikodésének
optimalizalasa linearis
programozassal

Detektalt uthibak tavolsaganak
meghatarozasa sztered kamera és
LiDAR segitségével
Villamosenergia fogyasztasi
profilokon alapulé
napelemesrendszer-méretezés

Papp Daniel Miklos

Koénya Zalan Csaba

Kovacs Kinga Andrea

Koévendi Jozsef

Kende Kocsis

Kammerer Marton

Kammerer Marton

Szabd Eszter

Bagi Bulcsu Bence

Gabriel Balint

Prémus Karina

Gabriel Balint

Szovak Benedek

Prémus Karina

Balogh Domonkos

Pados Gabor

Magyari Zsombor

Viharos Marta Judit

Viharos Marta Judit

llyés Botond

Szabd Maté Andras

Kiss Gyula Richard



H&kozponti rendszerek szimulacioja
Igen BME-GPK/10/031  a primer visszatér6 hémerséklet Kiss Gyula Richard
csokkentésének céljabol

iajinaslian ©o voavaiaslian niLcL

bels6 furatesztergalé szerszam

Igen BME-GPK/10/032 szerkezeti dinamikajanak Jolamanov Azat
TEIACIYULESE paralisicion nawasa a
Igen BME-GPK/10/033  dumiabroncsdriet felhasznalasaval .| ovente Balint

készult termoplasztikus

AlmaAa=tamanval .

Képfeldolgozé;i modszerek
Igen BME-GPK/10/034 alkalmazasa Furuta inga Endrész Balazs
egyensulyozasara

Szenzorfuzié szerepe digitalis

Igen BME-GPK/10/035 stabilizalasi feladatokban Endrész Balazs
Igen BME-GPK/10/036 Kompgnens aI?pu AtV.Ite|I. Ut G’ergé}cz Bendeguz
Analizis passziv oldali zaj Kalman Levente
Farost-er@sités(i polimerek
Igen BME-GPK/10/037 elballitasa poliolefin és fa Dremak Csenge
hulladékbol
I Y I aWiVIVIVE VAV )]
Igen BME-GPK/10/03g  UJrahasznosithatosaganak Csillag Jessica Boglarka
vizsgalata: a lanchosszndvel6k
Biologiailag inspiralt, 5nélez6
Igen BME-GPK/10/039 forgacsolasi technologia fejlesztése Seprds Szilard
és numerikus vizsgalata
DLTIDLaAllinupas ©o
forgacsolasindukalt sorja kisérleti Y .
Igen BME-GPK/10/040 vizsgalata CFRP kompozit Seprés Szilard
Igen BME-GPK/10/041 Fémhabok termikus viselkedésének Cseh Daniel

vizsgalata

Omnidirekcionalis robotok

Igen BME-GPK/10/042 hajtasanak vizsgalata a kinematika Orosz Kolos
és a hajtaslanc szemszogebdl
Forg6 testben torténd hévezetés

Igen BME-GPK/10/043  szimulacidja és mérése kerékpar Rittgasszer Tamas
tarcsafék példajan
Faliszt toltés hatasanak elemzése

Igen BME-GPK/10/044 politejsav 3D nyomtatassal torténé Kunsagi Viktoria
feldolgozhatdsagara.
Ultranagy szilardsagu acélok MAG-

Igen BME-GPK/10/045 hegesztett kdtéseinek Teimer Zsombor
makroszkopos vizsgalata

Igen BME-GPK/10/046 Az emberi kar inverz kinematikaja  Stojanovic Mark

Visszacsatolassal torténd
Igen BME-GPK/10/047 linearizacio alkalmazasi lehetéségei Bertok Zsanett
mechatronikai rendszerekben

Allapotmegfigyel6 tervezése

Igen BME-GPK/10/048 e . -y
allandomagneses gépek szamara

Bertok Zsanett



50.

51.

52.

53.

54.

55.

56.

57.

58.

59.

60.

61.

62.

63.

64.

65.

66.

67.

Igen

Igen

Igen

Igen

Igen

Igen

Igen

Igen

Igen

Igen

Igen

Igen

Igen

Igen

Igen

Igen

Igen

Igen

BME-GPK/10/049
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BME-GPK/10/063

BME-GPK/10/064

BME-GPK/10/065

BME-GPK/10/066

1 UUMLTIIYTIYTD Clllialv
technologiaval megmunkalt CFRP
kompozit vizsgalata

Forgacsolasindukalt rétegkdzi sorja
kisérleti vizsgalata AI/CFRP és
CFRP/Al lemezekben

Tima Tamas Sandor

Marké Balazs

Duplex acélbdl, felrakohegesztéssel
készitett probatestek hékezelése
NUIVI VULV 1Hialadlliculialnaiiiusu
habképzdszerek
alkalmazhatésaganak vizsgalata
ARTINEGVSISSIEs ORuZig
harmonikusok alkalmazasi
lehet6ségei a haptikus

bamhm Al Al ALAw-

Holl Dénes
Kunsagi Viktoria
Nagy Vanda Orsolya

Cellas szerkezetd titan ortopédiai
implantatumok vizsgalata
nuiliviIitiale iurauuvl BabbUIU
technolégia fejlesztése a
forgacsolasindukalt rétegkozi sorja
tmtma Al Al AALvaA ACODONI/AL

gikmarés hatasai a szénszallal
erésitett polimer (CFRP) kompozitok Bukor Levente
fellleti min6ségére

MAiHvila, YVUVUISTnNUN ©5
szonokémia: energiaigény
optimalizalasa ultrahang

Danyi Akos

Marké Balazs

Molnar Sara
Elliptikus héjak atpattanasat
meghatarozo kritikus paraméterek
numerikus és kisérleti vizsgalata
Futdmozgas id6- és térbeli

Piri Barnabas

paramétereinek vizsgalata 2 és 3 Divin Judit
dimenziéban

ITIVTLZIITLIV WIINITIHHITHITICIu

kompozitok karosodasainak Balogh Fanni

elemzése akusztikus emisszios

Egésgatld bevonatok fejlesztése
szénszallal erGsitett vitrimer
kompozitokhoz

Kever6s készulék héatadasi
folyamatainak és
teljesitményfelvételének vizsgalata
AGYV flotta iranyitasanak
modellezése Siemens Tecnomatix
Plant Simulation szoftverben
Egyzonas épllethez tartozé modell
prediktiv szabalyozas felépitése és Barczi Milan
tesztelése

NITYTOLZILTL Hiayyvaliaial cliciycunal

Boglarka Devecser

Csanyi Milan

Kis-Tamas Levente

audit a széllodaiparban:
Energiahatékonysag ndvelése és a

AmAnl ALl imima AR Rl ARt A A A

Kresz Adél

Szarnyrdl ledszé orvények altal

. ) ) Békeési Bence
okozott zaj és rezgés modellezése
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BME-GPK/10/067

BME-GPK/10/068

BME-GPK/10/069
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BME-GPK/10/081

BME-GPK/10/082
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Altalanositott Cartesian 3D
nyomtatd szimulacidja

Tobblépcs6s gépi tanulassal

Horvath Botond

tamogatott eljaras a gyartasi selejtek Giczi Alexandra Laura

szlirésére és elemzésére
Eltéré nitridalasi technologiak
alkalmazasa melegalakito
szerszamacélon

Négylabu robot mozgas elemzés
LEGO Mindstorms elemkészlettel

LI IbLClUClI_yULClOl wati IUHGLU DLUILVCI
fejlesztése spektralisan hangolhaté
LED fénykabinhoz evolucios
YansZautats nisne’ !
szabdlyozasanak lehetéségei
félaktiv rezgéscsillapitasi
faladAtAlilh A

Félfolyamatos osztéfalas kolonna
tervezése

Hatarfellleti reakciok hatasa Al-Mg
matrixd keramia gémbhéj erésitési
szintaktikus fémhabokban

Nailivsaianndil waildlwviL, vuw
nyomtatott politejsav mintak
hidrolitikus lebonthatésaganak

R N T N

Fémhab és froccsontés
kombinalasa bipolaris lemezhez
INTIIILT NVl UPUIULI HnvaIw
rendszerek moédszertananak
alkalmazasa a hazai
AndilatamavantiliAal btawmiAalbtAAalhawm
Utkdzési sokk hatasainak
modellezése MEMS szenzorban

GPU kompatibilis aramlastani
megoldé fejlesztése Taichi
keretrendszerben

Porkohaszati technologiaval
eldéallitott rozsdamentes acél hibrid
fellletkezelése

Erédmavi hiitési rendszerek
hatasvizsgalata

A cséfeszlltség hatasa a koszoruér
plakkok 6sszetételére fotonszamlaléd

Energiahatékonysagi versenyaut6
hajtaslanc szimulacioja
rairatiicuinus Lalajl 1Huveiv
szerszamgeometria automatizalt
optimalizalasa diszkrételemes

malAAdAamAan AAa AmcanmAatiliiia AlaAavitiaai i

Olah Klaudia

Horvath Zsongor

Kiss-Meirosu Balazs

Vidos Zsigmond

Bir6 Marcell

Dombi Zoltan

Pacsonyi Péter

Kis Bendeguz

Kis Bendeguz

Lipkovics Kata

Csepel Zsofia Luca

Erdés David

Plavecz Lambert

Damenija Vitéz

Olah Klaudia

Molnar Anna Judit

Falop Attila

Téth Dalma

Ratki Gergely

Bence Szabd
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1 alaj‘bLUl dLalll nvILdUIL I iawas
diszkrételemes modelljének
kalibracioja Genetikus Algoritmussal
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BME-GPK/10/085

Szorpcids izoterma mérdallomas

BME-GPK/10/086 . . oy
fejlesztése és megépitése

Energiatarolok és konvencionalis
BME-VBK/10/005 erémivek szerepe a jovo tartalék

piacan

IVIdHyaIUIdeH INTIlILTU

BME-VBK/10/006 . AP .
nagy részletessegul villamosenergia-
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