OTDK nevezések
Intézmény: Budapesti Mszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem
Kar: Kézlekedésmérndki és Jarmiimérndki Kar

Szekeid: Mlszaki Tudomaéanyi

Alulirott intézmeényi/kari/szakteriileti TDT/TDK elndk/felelds aldirasommal igazolom, hogy az alabb felsorolt hallgaték altal benydjtott, illetve mellékelt nevezési
lapokon feltiintetett adatok a valésagnak megfelelnek. A benyljiott nevezési dokumentumok alapjn ajanlom a megjeldit palyamunkak (dolgozat, alkofés,
eldadés} elfogadasat az OTDK-n vald részvételre,
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Dr. Csiszar Csaba

Kari TDT felelds

Cim

Médszer kidolgozasa folyami varosi-elévarosi hajozasi haldzat kialakitasara

Hatarmenti régiok kbzlekedési szolgdltatisanak fejlesztését timegatd médszertan kidolgozasa
Budapest kiézdssegi kbzlekedési halbzatanak graf alapd vizsgalata

Hierarchikus trajektoriatervezés autondm versenyautdk szamara

Homogen agensek alkalmazkoddképessége dinamikusan skalédzhatd forgalmi kdrnyezetben
Tanitéminta-priorizalasi eljarasck vizsgalata folytonos kimenet(l 4gensek esetére

Multi-agens Megerdsitéses Tanulas alapt dintéshozds autdpalyds kimyezetben

Kozéssegi kézlekedesi utazasi idok érzékelése

Technolégiai elfogadasi modell kidolgozésa vérosi elektromasroller-megosztd szolgdltatasra

MDZISKEOas! INrAsruKiurg s 1orgaiomszanayoZas 18JIesSZIesel 1amogard Mmoaszenan Kioargozasa a

A8 narano vArnonl rAliai alanidn

Szelestdrzsll utasszallitd repildgépek lzemeltetési kiltségeinek vizsgdlata

Mikromobilitasi eszkbzdk mozgdselemzése az autoném kozuti jarmiivek szemszdgébst
Megergsitéses Tanulas alkalmazasa autopalya-forga[omlranynésban véletlenszerd anumahak
kezelésére .

Budapesti rakodohelyek city logisztikai szempontl elemzése

A digitalis Atlathatdsag Intralogisztikai keretrendszerének felépitése és vizsgalata

Mechanikai modell definidldsa és validdlasa additivan gyartott T|EAI4V probatest marado
feszlliségeinek meghatarozasira

Gy(jtdpont kijelslé madszertan kidolgozasa igényalapl kisbuszos szolgaltatashoz

RRT alapd tanitominta-gyijtés alkalmazasai a megerdsitéses tanuldskan

Gépi tanulasi algoritmusok és modell alapt prediktiv szabalyozés kombinacids lehetéségeinek
vizsgalata a jarmiiranyitasban

Folyamatfejlesztés digitalizacios eszkdzttkkel a stirgbsségi betegellatasban egy magyar SBO
példajan keresztil

Beltéri helymeghatarozd rendszerekkel tamogatolt intralogisztikai alkalmazasi lehetdségek

Autonom jarmiivek nemlinearis valtozd paraméter(i szabalyozdsainak vizsgalata

Hibrid legtereld elem fejlesztése fém 30 nyomtatassal és generativ tervezéssel versenyautck
szamara

A szétvalasztd pont és a fenntarthatosdg kapesolatz a termeléshen

Multi-agens Megerfsiteses Tanulas alkalmazasa auldpélyas dontéshozatal esetére

A csomagautomata halézatok fejlesziése konszolidacis alapelvek alkalmazasaval

Metrikak és kapcsoldds indikatorok definidlasa a city logisztikdban hasznalt csomagautomata
topoldgidk térbeli tulajdonségainak ériékelésére

Gyartasi parameéterek dinamikai hatasainak vizsgalata additiv médon gyartott darabokon
Paramétervalasztas hatésa additiv gyartassal készitett Ti-6Al-4V prabatestek gyartasi idé
csikkenésére és legfontosabb mechanikai tulajdonsagaira

Drénokon atkalmazott IMU szenzor hibadetektalas mono kamera felvételekbdl

Drénokon alkalmazott optikai dramias alapl legyezési szdgsebességbecslés és hibadetektalas

Gyartasi paraméterek valtoztatésanak hatdsa additiv gyarntassal készitett Ti-BAl-4V probatestek
maraddfesziiltségére

Tanitdminta értékbecsld mddszerek alkalmazasi lehetéségeinek vizsgalata a jarmdipari
kbrnyezetérzékelés teriiletén

Femtoszekundumas 1ézermrel vald felilletkezelés hatdsa additivan gydrtott TIGAI4V lemezekre

Alacsony szamitasigényll, modularis track-to-track szenzorflzio autonom jammiivek
komyezetérzékelésének tamogatasdra
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