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Robot industry market projections through 2035
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Borzongast kivalto,
iires tekintetii robot

SZECHENY! TERV

A dolgok kedvesnek tiinnek,
ha valami apr6 emberszertit
véliink benniik felfedezni, de
borzongast érziink, ha valami
igazi embernek tlinik, de utana
kidertil, hogy mégsem ember.

Felismerés utan elidegenedés
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A ,borzongasok volgye”

(Mori 1970)
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ETOROBOTIKA SZECHENYI TERV
Célja:

Az embert kiszolgaloé mesterséges 1ények
létrehozasa, amelyek képesek szocialis interakciora,
azaz képesek beilleszkedni emberi csoportokba is,

de nem az ember versenytarsaként.

Mintaul az allati viselkedést valasztja. Az
etologusokkal egyiittmiikodve hasznos, egyszerii
intelligencia modellek és funkciok hozhatok létre.
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ETOROBOTIKA 1) SZECHENYI TERV Eto-kommunikacio SZECHENYI TERV
Tovabbi szempontok:
A mesters'eges ember: Ember-ember mTerckcw
- Miiszakilag bonyolultabb: nagyobb koltségek, e
fejlesztési idd, kevésbé stabil mikodés, Ember ™ Ember-robot
bonyolult mesterséges intelligencia Funkciondlis. "~ '"Temkcw "
. analégia S o [
Az EtO-I‘O.bOt. ) (hasonlésag) S~o -
- Miiszakilag egyszeriibb: kisebb koltségvetés, ..
rovidebb fejlesztési ido, stabilabb mitkodés, "’}) Kutya-robot
egyszeriibb intelligencia modell Kutya interakcio
Yo Miiegyetem - Kutatéegyetem Miiegyetem - Kutatéegyetem
Intelligens kdrnyezet és e-technol6giak Intelligens kdrnyezet és e-technologiak
Idealizalt kutatasmenet ) SZECHENYI TERV SZECHENYI TERV
Etoldgiai megfigyelések
Etolégiai megfigyelések: dllat-ember interakcié etoldgiai modellek
.koherens viselkedési (Idegen Helyzet Teszt )
@ rendszer” (pl. kétédés)

Etoldgiai viselkedésmodell

Etoldgiai modellek
matematika leirasa

.esszencidk"”, matematikai modellek

Robotirdnyitdsi modellek Matematikai Matematikai
@ modell beépitése modell beépitése
mobil robotokba okostelefonba

Ember-robot interakcié
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Funkcionalis hasonlésag 1) SZECHENYITERV SZECHENYI TERV
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A kisérleti szoba

Hasznosithato eredmények SZECHENYI TERV

Kritériumok (Rajecki et al) Objektum Mozads
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3. Szepardcidra valé érzékenység / Gazda
(specifikus viselkedési Idegen 4
vdltozdsok) .
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Az élélényekhez
hasonlé (holonomikus)
mozgéasra képes
robotalap.

Palyan valé haladas
kdzben orientaciot
valtoztatni tudja a
palya elhagyasa
nélkal.
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Hasznosithat6é eredmények

Hasznosithato eredmények SZECHENYI TERV

Holonomikus mozgas

eredmények:
-Holonomikus kinematika
implementalasa
-Osszehangolas:
- robot koordinata
rendszer
- vilag koordinata
rendszer
- kamera (és fej)
koordinata rendszer

Moving
Oriontation
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A robot felépitménye

-Fej (4 DoF)
-Szemek (1-1 Dof)
-Fulek (1-1 Dof)

-Farok (2 DoF)

-Megfogé (1 DoF)

-, Test burkolat” (1

DoF)
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Hasznosithat6é eredmények
Kitekintés

Hasznosithaté eredmények

Kitekintés SZECHENYI TERV

Tovabbfejlesztett

robotalap

* Nagyobb
teherbiras

* Hosszabb
uzemidd

* Nagyobb

felépitmény

* Holonomikus
hajtas

2013.04.29.
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Kiforrott szocialis robot
koncepcio ELTE-Etolégia
tanszékkel egyittmikodve

« Uj konstrukciés elrendezés

» Tobb hasznos funkcié

» Nagyobb sajat intelligencia

+ Onallo feladatellatas

* Modularis felépités

» Tobb szocidlis jellemzé
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Hasznosithaté eredmények (1) széchenviTerv sithaté eredmények () szécHeny Terv

Haszno

EETY

Optikai alapu

Motion Capture
- Aktiv markerek
-6 kamera

- Elosztott
képfeldolgozas
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Szocialis robotok-tarsrobotok () szécHenyiTerv (1) sZECHENYI TERV

Oregedd tarsadalmunkban egyre tobben
szorulnak fizikai segitségre és egyre dragabb
lesz az ember nyujtotta segitség.

Egy segit6 robot ne rideg fémhalmaz legyen, Készdéndm a figyelmet!
hanem egy szerethetd valami (valaki).
A robotok az ipari munkak mellett
fokozatosan hétkdznapi feladatokat is
ellatnak.
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