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Referenciak
Ez a dokumentum egy rovid 6sszefoglalét ad legfontosabb eddigi munkaimrol.

3D szkenner gerincferdilés diagnosztizalasahoz

Magas mindségl 3D modellt allit el6 az emberi hatrél gerincferdiilés diagnosztizdlasahoz

A Kinecthez kifejlesztettem egy pontos és automata kalibraciés modszert

Teljesen hardveresen gyorsitott képfeldolgozas és vizualizacio

Milliméter alatti pontossag kis tavolsagok (~50cm) esetén, a j6 minGségli eredmények elérését
a mélységi informacidk dsszetett szlirése biztositja

Szamos 4abrazolasi lehetdség (tobbek kozott textlrazott, szivarvanyszin, hamis Moiré, Blinn
arnyalas, sztereo 3D tdmogatas) és tobb tdmogatott sztenderd CAD formatum exportdlashoz

Hamis Moiré képek elGallitasa a tradiciondlisan alkalmazott diagnosztikai eljarasokhoz

A gerinc helyzete megbecsiilhet6 a 3D modell alapjan

A Gerincér (OM-00003/2009 NTP) projekt részeként készuilt

Tobb kérhazban aktivan alkalmazzak

Texturazott modell Szivarvanyszin arnyalas (periddus: 2 cm)

Lambert arnyalt modell Haromszogelt modell
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3D forgopados szkenner emberi labak diagnosztizalasara és
testreszabott cipdk gyartasahoz

o Az el6z6 projekten alapul, a forgétablan Iévé objektumokat egy Kinect figyeli meg
e Gyors és egyszer(i félautomata kalibracio, a teljes feldolgozast a GPU végzi
e A mérési zaj csOkkentésére egy részmodellt generalok az dsszes felvételbdl, majd ezeket a
modelleket megegyezs pozicidéba forgatom, visszavetitem és atlagolom
e Ezen atlagolt képkockakbdl torténik a teljes modell felépitése
e Két modellezé algoritmust készitettem:
o Aldbszkennel6 algoritmus magas mingség, lyuk és hibamentes modellek
készitésére képes
o Egy masik algoritmus, amely tetsz6leges alaku targyak szkennelésére alkalmas
jelenleg fejlesztés alatt all
e Aforgdpados szkenner hordozhatd és a helyszinre viheté
o Az elkésziilt modellek tobb sztenderd formatumban elmenthetéek
e Ez a projekt a Sensitiv Kft. részére késziil és jelenleg a gyartas el6készitése folyik

g 2

Bemenet: két cip6 (teszteléshez) A mélységkép

Sz(irt bemenet és a labak tengelyei Fuzi6 polarkoodinata-rendszerben

Az eredmények
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Képfeldolgozd keretrendszer forgalom megfigyeléshez

Mozgas alapu szegmentacid adaptiv hattér kivonas segitségével, a rendszer jol tlri a
megvilagitas dinamikus valtozasait
Komplex kdvetési és azonositasi képességek:

o Az objektumok megjelenésiik alapjan osztalyozhatdk

o Aképet elhagyd objektumuk ujra felismerésre kerilnek, ha visszatérnek

o Merev és alakvaltoztatd objektumok is kovethet6k
Kénnyen bévitheté modularis szerkezet, grafikusan szerkeszthet6 képfeldolgozasi futdszalag
Hardveresen gyorsitott képszUrés
Forgalomelemzés komplex csomdpontokhoz: pixelenkénti auté szamolds, mozgasirany stb.
Nagy tavolsagu megfigyelés szamitdgépes haldzaton keresztil
3D pozicié becslés:

o Tobb kamera képének alapjan

o A megfigyelt teriilet geometridjanak elézetes ismeretében
Minden DirectShow kompatibilis kameraval m(ikodik

3D pozicidbecslés tobb kameraval Forgalom intenzitasképe
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Kutya motion capture markerek alkalmazasa nélkdl

e A kutydk fej-hat-farok vonaldnak haromdimenziés helyzete valés id6ben meghatdrozhaté

e Egyszer( kamerakat alkalmaz, nincs sziikség markerekre, specialis kornyezetre vagy mds
felszerelésre

e Egy sajat szegmentaldsi mddszert hasznal, amely jelenleg publikdlas alatt all, és képes erésen
zajos, homalyos képek magas min6ségli és pontos szegmentalasara

o Az E6tvos Lorand Tudomanyegyetem Etoldgiai Tanszékén alkalmazzak kutyaviselkedés
kutatdshoz

A fej-hat-farok vonal helyzetének haromdimenzids meghatarozasa
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