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Napjaink automatizalt rendszereiben egyre gyakrabban talalkozhatunk vizualis szenzorokkal,
szamitogépes képfeldolgozassal. Mivel az ehhez sziikséges technikai berendezések (kamerak,
gyors szamitogépek) egyre olcsoébban eldallithatok, ezért az ipar szdmos teriiletén nagy az
igény ilyen megoldasokra. A dolgozat mozgé targyak palyajanak valos ideji kiértékelésére,
rogzitésére képes rendszert mutat be.

A munka eredménye egy olyan intelligens szenzor, kamerak képét feldolgoz6 program, mely
képes a kamerak el6tt elhaladd targyak két- és haromdimenzids kdvetésére, mozgaspalydjuk
rogzitésére, méghozza ugy, hogy ehhez nincs sziikség a targyak specialis megjeldlésére,
kiilonleges kamerakra, vagy hattérre. Dolgozat bemutatja, hogyan lesz a kamerakon lathatd
targy képébdl pozicidkoordinata, az ehhez sziikséges kamerakalibralast, a képtorzulasok
korrigalasat. A mozgo részek képbdl vald kiemelése a feldolgozando képkocka és egy adaptiv
hattér kiilonbségeként adodik. Az adaptiv hatteret a program képkockak sorozata alapjan
generalja gy, hogy az érzékelés optimdlis legyen akar valtoz6 fényviszonyok, vagy a képen
sok 1d6t tolt6, megalld targyak esetén is. A felismert és azonositoval ellatott mozgo részeket, a
képkockak kozott koveti a rendszer. Bar ez veti fel a legtobb problémat: folyamatosan Uj
targyak jelennek meg, tlinnek el vagy keriilnek takarasba, a program mégis tjra felismeri a
targyakat, akkor is, ha azok egy iddre eltlintek a képrdl. A program az objektumok képsikban
mért pozicioit tobb kamera eredményeinek Osszevetésével haromdimenzids, a valds térben
rogzitett koordinata rendszerben tarolja és abrazolja.

A feladat megoldéasa soran felhasznalt technikai lehetdségek: hardveres gyorsitas, tobbszali
feldolgozas, haromdimenzidos megjelenités, az egyes kamerdk eredményének haldzati
tovabbitasa. Integralt keretrendszert is késziilt, mely konnyen bdvithetd, modosithaté az adott
feladat igényeinek megfelelden.

A dolgozat ravilagit a program miikddési elve mellett a fejlesztés soran felmertilt
problémakra, és a rajuk talalt megoldasokra, az elért és a még megvalositasra vard célokra,
valamint a program lehetséges alkalmazasi teriileteire.



