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A dolgozat a mélységszenzorok orvosi célra valo hasznositasi lehetéségeit kivanja bemutatni. A
mélységszenzorok, amelyek a hétkoznapi kamerakhoz hasonlo6 leképezésti, de az egyes pixelek altal
leképezett térbeli pontok képsiktol mért tavolsagat megado képalkotast végeznek, az egészségiigy
szamos teriiletén alkalmazhatoak. Segitségiikkel az emberi testfeliiletr6l haromdimenziés modell
alkothato, amely lehetdséget ad kiilonb6z6é deforméciok (pl. gerincferdiilés) automatikus vagy fél-
automatikus diagnosztizdldsidra, a testhez jol illeszkedd eszkozok, specidlis ruhadarabok,
tamasztékok 1étrehozéasara és szamos egyéb célra. Elonylik, hogy a képalkotds gyorsan, a betegek
zavardsa nélkiil végrehajthatd, nem igényel el6készitést €s tetszélegesen sokszor megismételhetd.

A dolgozatban két kiillonb6z6 orvosi feladat megoldasara alkalmas eszkozt szeretnék bemutatni: az
elsd a gerincproblémak diagnosztizaldsdban kivan segitséget nyujtani, mig a masik a paciens labarol
haromdimenziéos modellt készitve specialis, személyre szabott cipdk, kaptafak tervezését és
gyartasat kivdnja segiteni. Az elsé esetben a feladat a hat haromdimenzidos modelljének
(automatikus diagnozis elvégzéséhez) és egy al-moaré dbranak a létrehozdsa (amelyet az ezen
végzett diagnosztizalasi gyakorlat megléte indokol). A program a mélységszenzor kalibracids
adatait felhasznalva ezeket a modelleket a grafikus kartya segitségével valos-idoben allitja el6. A
geometriai modellekhez a rendszer textirdt is rendel, és az igy elkésziilt modellek szabvanyos
formatumokba exportalhatok. A masodik esetben egy forgopados szkenner keriilt kialakitasra.
Ebben az esetben a {6 feladat a kiilonbozd nézetekben készitett hdromdimenzidés modellrészek
Osszeszerkesztése volt. Erre a dolgozat tobb megvaldsitott moddszert is bemutat: amelyek a
leképezendd targyakhoz fiz6d6 geometriai kdvetelményekben, teljesitményigényben, illetve zajtiird
képességiikben kiilonboznek. Mivel a szoftver modellezési képességei nem kotddnek az
egészségiigyi teriilethez, igy azok szdmos mas téren is alkalmazhatoak.

A dolgozatban részletesen bemutatom az elkésziilt mérérendszer felépitését, a mérési eredményeket
feldolgozd program miikodését, annak implementacidja soran felmeriilt problémakat, azok
megolddsait és a mérési eredményeket. A dolgozat részletesen targyalja az alkalmazott
szoftvercsomagokat és az ezekkel kapcsolatos nehézségeket. Mivel a szoftver valds idejii
megvalositasahoz hardveres gyorsitas sziikséges, a képfeldolgozé algoritmusok implementéacioja is
ismertetésre keriil, hogy bemutathassam a grafikus gyorsiton térténd megvaldsitashoz sziikséges
véltozatatasokat. A dolgozat elsd részében ismertetem a felhasznalt eszkdzoket, illetve a valasztasi
dolgozat torzsében a mar emlitett gyakorlati megolddsokat mutatom be, a lezard rész az
eredmények elemzésével és a tovabbfejlesztési lehetdségek ismertetésével foglalkozik.
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