


Görbe illesztés

Mérési adatok



Mérési adatok kompenzálása
1. Mit mértünk volna, ha nem mozgott volna

• Detektormodell inverz
• LOR transzformáció
• Detektormodell

2. Mozgáskompenzáció nélküli rekonstrukció

Problémák: 
• nem lesz Poisson (nem baj), 
• foton iránya nem ismert (csak direktnél valódi)
• megtörtént eseményt el lehet veszejteni, de 

fordítva nem LOR megbízhatóság

Előnyök:
• Egyszerűség
• Mással is lehet kombinálni (attenuation, det. 

Válasz)
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Mérési adatok

Maximum likelihood modell általánosítása
Modell mozgatása ez előre és visszavetítés során
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0,  0,    0,      0,  0,
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1, 2,   0.1, 0.1, 0,
0, 0,   0.4, 0.2, 1

// Blood input function
A1 = 1000; A2 = 2000;
A3 = 3000; A4 = 4000;
beta1 = 1.5, beta2 = 0.5, 
beta3 = 0.1, beta4 = 1



Error: 13.9 %
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