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Antal Péter a XXXVI. OTDK-n ért el els6 helyezést Jarmiimérnoki tudomanyok (4) tagozatban a
.Palyatervezés és szabalyozas objektumok felkapasahoz és szallitasahoz kvadkopterekkel” cimii
dolgozataval. A dolgozat korabban a 2022. évi BME VIK intézményi TDK konferencian is elsd
helyezést ért el az Intelligens rendszerek szekcidban, és rektori kiilondijban részesiilt. Emellett
ugyanezen az OTDK-n kiilondijat kapott a Rendszer és iranyitastechnika tagozatban bemutatott
.-Nemlinedris iranyitas tervezése kisméretl kvadkopterek bukfenc manéveréhez”” cimi dolgozataval,
mellyel kordbban a 2021. évi BME VIK intézményi TDK konferencian els6 helyezést ért el az
Intelligens rendszerek szekcioban. Korabban a 2019. évi BME GPK intézményi TDK konferencian
els helyet és Kozmann Gyorgy kiilondijat ért el Alkalmazott Mechanika szekcidban ,,Inverz inga
egyensulyozasa tintasugaras nyomtatdé mechanizmusaval™ cimii dolgozataval. A 2020. évi BME GPK
intézményi TDK konferencian szintén elso helyet ért el Alkalmazott Mechanika szekcioban
..Mechatronikai rendszer 6ntanul6 szabalyozasa Gauss-folyamattal” cimi dolgozataval.

A hallgaté eldadast tartott a 11th IFAC Symposium on Intelligent Autonomous Vehicles konferencian,
2022. 06. 08-an. Emellett az alabbi konferenciakdzleménye jelent meg:

1. P. Antal, T. Péni, R. To6th, ..,Nonlinear Control Method for Backflipping with Miniature
Quadcopters.” [FAC-PapersOnLine, Volume 55, Issue 14, Pages 133-138, 2022.

A hallgato részletes publikacios tevékenysége:

https://m2.mtmt.hu/api/publication?format=html&labelLang=eng&sort=publishedY ear,desc&cond=au
thors;eq; 10081049

Demonstratorként és oraadoként részt vett a Mechanika I és II targyak oktatasaban a BME GPK
Miszaki Mechanikai Tanszéken, az Elektrotechnika és elektromechanika oktatasaban a BME VIK
Automatizalas és Alkalmazott Informatika Tanszéken, illetve az Iranyitorendszerek laboratorium
oktatasaban a BME VIK Iranyitastechnika és Informatika Tanszéken.

Eldadast tartott az AI&AUT Expo angol nyelvii haza konferencian ,.Agile maneuvering and
transportation with autonomous drones” cimmel, illetve megjelent posztere a Mesterséges
Intelligencia és Technolodgia Kiallitason ,,Kvadkopterek adaptiv iranyitasa és palyatervezése
mesterséges intelligencia médszerekkel™ cimmel.

Szakmai és tanulmanyi eredményei alapjan a Pro Scientia Aranyéremre mélténak talalom a hallgatot,
a szabalyzatnak megfelelden ajanlasommal hozzajarulok a palyazatahoz.

Budapest, 2023.05.08.
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